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Variador de Frecuencia

Rendimiento Potente

Control avanzado del motor

=
TR 5
¢l errek\\
a7
o I “
= ec)
Y ) OPTIDRIVE

0.75kW-250kW / THP-350HP

200 - 600V Entrada monofdsica



2

Rendimiento Potente

Control de motor lider a nivel mundial para la Gltima generacién
de motores de induccién estdndar y de imdn permanente.

~ distemas de fransporte
rapricacion

Control de motor lider a nivel mundial

El Optidrive P2 ofrece la combinacién perfecta de alto rendimiento
y facilidad de uso para permitir que incluso las aplicaciones més
exigentes se puedan abordar fécilmente.

Disefiado para una répida instalacién y puesta en servicio, Optidrive P2 proporciona la solucién
més rentable para la industria.

Todas las unidades Optidrive P2 proporcionan una sobrecarga del 150% durante 60
segundos como estdndar, asegurando que cada unidad sea adecuada para aplicaciones de
servicio pesado, mientras que las versiones con proteccién IP55 aseguran que la unidad es lo
suficientemente resistente como para sobrevivir en entornos industriales.

Las amplias capacidades de interfaz de E / S y comunicaciones aseguran que la unidad se
pueda integrar de manera répida y eficiente en una amplia variedad de sistemas de control con
el tiempo minimo de puesta en marcha, lo que garantiza un inicio répido. La sencilla estructura
de pardmetros de Invertek y los ajustes de pardmetros de fabrica cuidadosamente seleccionados
garantizan que el tiempo de puesta en servicio se mantenga al minimo.

CE®= NI

Cumple con las normas internacionales.
Fabricado en el Reino Unido.

150% de sobrecarga
durante 60 segundos

www.invertekdrives.com
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IP20

Hasta 250kW

Control avanzado del motor
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Hasta 160kW
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IP66
Hasta 30kW

Optidrive P2 se ha desarrollado de forma Gnica para permitir el uso de una amplia gama de diferentes tipos de motores, sélo ajustar algunos
pardmetros. Esta tecnologia hace posible utilizar la misma unidad en una amplia gama de aplicaciones, permitiendo a los fabricantes de equipos
originales y el usuarios finales por igual para aprovechar el ahorro de energia proporcionado por el uso de las Gltimas tecnologias de motores.

Motores de induccién CA

La mayoria de los motores de CA
que se utilizan hoy en dia en todo

el mundo son motores de induccién

esténdar. Estos motores tienen un
costo relativamente bajo, estdn
facilmente disponibles y ofrecen

un buen rendimiento con una larga

vida dtil. Con el enfoque cada vez
mayor en la eficiencia energética,
los fabricantes de motores han

refinado y mejorado sus disefios en

los Gltimos afios.

Optidrive P2 se ha desarrollado
para proporcionar un control
6ptimo y la méxima eficiencia
cuando se opera con disefios de
motores mds antiguos o disefios
mds nuevos de alta eficiencia.

La operacién puede realizarse

en modo de control V / F simple

o en modo de vector de tercera
generacién de alto rendimiento,
que proporciona hasta un 200%
de par desde la velocidad cero sin
necesidad de un codificador.

Motores CA de imén permanente

Los motores de imén permanente

de CA proporcionan una eficiencia

mejorada en comparacién con los
motores de induccién estdndar. El
uso de imanes permanentes en la
construccién del motor elimina la
necesidad de cualquier corriente
de magnetizacién, lo que reduce

las pérdidas eléctricas. Los motores

PM se han utilizado durante
muchos afios en aplicaciones de

alto rendimiento, sin embargo, esto

siempre ha requerido el uso de un
dispositivo de retroalimentacién,
como un resolver o un codificador.
Optidrive P2 ha sido disefado
para funcionar con motores CA
PM sin requerir ningin dispositivo
de retroalimentacién, lo que les
permite ser utilizados por sus
beneficios de eficiencia energética
sin incurrir en costos adicionales y
complejidad en aplicaciones que
no requieren retroalimentacién de
posicién.

Motores CC sin escobillas

Los motores BLDC son similares a
los motores CA PM, sin embargo,
el disefio requiere un método

de control ligeramente diferente
para optimizar el rendimiento.
Optidrive P2 tiene la flexibilidad
para controlar este tipo de
motor, que solo requiere cambios
de pardmetros simples. Esto
proporciona una flexibilidad
mucho mayor para los OEM,
permitiendo que Optidrive P2

se use en una variedad de
aplicaciones, con varios tipos de
motores.

Motores de reluctancia sincrona

Los motores de reluctancia
sincrona (SynRM), que no deben
confundirse con los motores de
reluctancia conmutada, comparten
una construccién de estator
similar a los motores de induccién
estdndar; sin embargo, el rofor es
sustancialmente diferente, para
mejorar la eficiencia general del
motor, Los motores SynRM son
ideales para aplicaciones de par

variable.

Optidrive P2 puede controlar
motores de reluctancia sincrona, lo
que permite obtener los beneficios
de ahorro de energia.



De un vistazo ...

Alto rendimiento, excelente facilidad de uso y flexibilidad para
satisfacer las necesidades de su aplicacién

Soportes de
cerradura para
una instalacién
rapida

Teclado y
Pantalla
integrados

o ® o
@
o

X
IP55 / NEMA 12

Filtro EMC
Integrado

OPTIDRIVE"

Terminales de control
enchufables

Gestion integrada
de cableado

, Transistor
Ventiladores de alta de et
calidad de larga duracién Integral
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Soportes de

cerradura para

una instalacién

Conexién estilo contactor répida
para cableado simple

Montaje en
carril DIN

: 123 ";JS 5“‘1‘78. 9 1011121
) R s
B 10101 : 4
. A Modbus

CANopen

Modbus RTU
y CANopen
incorporado como
estandar

Safe Torque Off (provisto como esténd Con

Sy .y . .. Alimentacién Alimentacién
Optidrive P2 cuenta con una funcién segura de desactivacién
.y . .. . | | . . d Circuito de Contactor de Circuito de Contactor
de par para permitir una integracién simple en los circuitos de seguridad de entrada ™ seguridad de de entrada
seguridad criticos de la méquina. la méquina NOrequerido Rl 1o mdquina
S
e El disefio simple de la mdquina reduce los costos de los componentes,
ahorra espacio en el panel y minimiza el tiempo de instalacién Relé de Relé de Convertidor
seguridad Opidrive seguridad de valkatake)
® Los procedimientos de apagado y restablecimiento mas rapidos reducen P2 variable
el tiempo de mantenimiento del sistema

®  Mejor estandar de seguridad en comparacién con la solucién mecdnica.

®  Mejor conexién del motor. Cable Gnico sin interrupcién.
Funclional Safely m ‘
s i ﬂl !

TOVRheinland I s
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Aplicaciones

Alto rendimiento, control preciso del motor para las aplicaciones mds exigentes

/(i ) Invertek
2

-

cp?

OPTIDRIVE"

Mineria y Canteras Metales y Procesamiento  Caucho y Plésticos
* Transportadores de * Molienda e Extrusoras
piensos. * Corte * Moldeo
. TritEJradorGS ¢ Pulido * Mezcladores
e Grias e Perforacién ® Bobinadoras
* Laminado

Potente, versdtil y
facil de usar.

www.invertekdrives.com

Alimentos y bebidas

Transportadores
Bombas
Mezcladores
Paletizadores



Grullas

Requisitos:

Alto par de arranque

Funcionamiento suave del motor
durante las fases de arranque y
parada.

e Control del freno de retencién del
motor.

e Evitar la caida de la carga y el
hundimiento.

e Capacidad de regeneracién y frenado
durante la bajada de carga

Optidrive P2 proporciona:

* Operacién de modo de elevacién
dedicada con algoritmo de control del
freno de retencién del motor

¢ Hasta 200% de torque desde
velocidad cero en operacién vectorial
sin retroalimentacién del codificador

e Operacién miltiple de velocidad
preestablecida o velocidad variable

e Construido con Chopper de frenado
dindmico, requiere solo una resistencia
externa

Compresores

Requisitos:

¢ Regulacién precisa de la velocidad
para garantizar un producto final
consistente

e Alta demanda de par de arranque en
muchas aplicaciones

* Mdxima eficiencia en todas las
condiciones.

e Operacién segura para prevenir
accidentes y lesiones.

Optidrive P2 proporciona:

* El modo de control del motor
PM permite el funcionamiento en
lazo abierto con motores de imdn
permanente para una méxima
eficiencia

e Par de arranque méximo con motores
CA estandar

* Mas del 0,5% de precisién de
retencién de velocidad en operacién
de vectorial de lazo abierto

* La entrada dedicada de desconexién
Safe Torque Off cumple con EN62061
SIL Nivel 2 para una operacién segura

OPTIDRIVE" <P*

—

Bobinadoras

Requisitos:

e Control preciso del par motor en un
amplio rango de velocidad

e Control preciso de la tensién del
material en todas las condiciones.

e Capacidad de control de bucle
abierto o cerrado, basado en la
retroalimentacién de tensién o el
didmetro del devanado

® Proteccién contra roturas de banda en
caso de rotura de material

Optidrive P2 proporciona:

e Control de tensién PID en lazo cerrado
con retroalimentacién de una célula de
carga o un brazo bailarin

e El control vectorial de lazo abierto
proporciona un control éptimo del nivel
de par de salida

® La opcién de retroalimentacién del
codificador permite un rango de
velocidad muy amplio, incluso a
velocidad cero

¢ La entrada Safe Torque Off desactiva
inmediatamente el variador en
condiciones de emergencia



Opciones y accesorios

Opciones de instalacién, médulos plug-in y herramientas de puesta en marcha.

=

OPTIDRIVE" Interfaces de bus de campo Opciones de plug-in

) ®
Profibus DP pJrR[o[F]! Encoder Feedback
Modbus RTU y CANopen OPT-2-PROFB-IN BTUTS OPT-2-ENCOD-IN (5 volfios)
incorporado como estdndar OPT-2-ENCHT-IN 15 - 30 voltios)
Retroalimentacién de encoder de bucle

DeviceNet ﬁ cerrado, compatible con una amplia
OPT-2-DEVNT-IN DeviceNet gama de encoders incrementales
Para interfaces de
comunicaciones adicionales o Ethernet IP _— Extension E/S
funcionalidad, hay disponibles OPT-2-ETHNT-IN Ethem OPT-2-EXTIO-IN
una gama de médulos * 3 entradas digitales adicionales
comp|ementorios: Modbus TCP e Salida de relé adicional

Mocdbus TCP
OPT-2-MODIP-IN

o Extension Relay

Profinet %ﬁg OPT-2-CASCD-IN
OPT-2-PFNET-IN

3 salidas de relé adicionales:

Relé 3 - Indicacién de variador seguro

—
EtherCat EtherCAT. Relé 4 - Indicacién de falla del variador
OPT-2-ETCAT-IN Technology Group Relé 5 - Indicacién de la operacién del variador

Las funciones son programables / ajustables

8  www.invertekdrives.com
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Instalacién y opciones peritéricas

Una gama de filtros EMC externos, resistencias de frenado, reactancias de entrada y de
salida estdn disponibles para satisfacer todos los requisitos de instalacién.

Optistick Smart

OptiTools
Studio

RINFC
€3 Bluetooth'

Herramienta de puesta en
servicio rapida

e Permite copiar, hacer copias de
seguridad y restaurar los pardmetros

de la unidad.

e Proporciona la interface Bluetooth a
un PC que ejecuta OptiTools Studio o

la aplicacién OptiTools Mobile en un Potente software para PC
teléfono inteligente
 NFC a bordo (Near Field Puesta en marcha del variador y respaldo Compatible con:
Communicqtion) para una répida de porémetros Windows Vista
transferencia de datos Windows 7
OPT-3-STICK-IN e Edicién de pardmetros en tiempo real Windows 8
' o Windows 8.1
¢ Unidad de comunicacién de red. Windows 10

e Carga, descarga y almacenamiento de pardmetros.
e Programacién sencilla de la funcién PLC.
e Funcién de monitoreo en tiempo real y registro de datos.

® Monitoreo de datos en tiempo real




Reemplazar # el cédigo del modelo con
la opcién de carcasa/pantalla

3 Amperios [l Tamaro : $¥° 3 L poramongie | T o | o ¢ . ) o
§ T ; - | | | Guia de cédigo de modelo

so0dovaron | 075 A3 2 ODP -2-22075-1KF 4# 2MN XTN  YIN  AMN  B-MN
~240v+10% Ruryemy 2 ODP -2-22150-1KF 4 # 2MN XIN  YIN AMN  B-MN
Frirada monofésico 22 105 2 ODP -2-22220-1KF 4# 2MN XTN  YIN  AMN  B-MN ODP-2-22075-1KFA#-#
075 43 | 2 ODP -2-22075-3KF 4 # 2MN XTN  YIN  AMN  B-MN Pl ce -
5 7 2 ODP -2-22150-3 K F 4 # 2MN XIN  YIN AMN  B-MN N
22 105 2 ODP -2-22220-3KF 4# 2MN XTN  YIN  AMN  BMN R
4 18 3 ODP -2-32040-3 K F 4 # 2MN XIN  YIN  AMN  B-MN
55 24 3 ODP -2-32055-3KF 4# 2MN A-MN  B-MN 200240V -2 | Ve d -
55 24 4 ODP -2-42055-3KF 4# N-MN 480-525V = 5
75 30 | 4 ODP -2-42075-3KF 4 # 2MN N-MN AMN  B-MN 0000 =6
N 46 4 ODP -2-42110-3KF 4# 2MN N-MN A-MN  B-MN Cédigo de calficacién de potencia =
15 60 | 5 ODP -2-52150-3 K F 4 # 2MN N-MN
200-240V£10% | 185 72 5 ODP -2-52185-3 K F 4 # 2MN N-MN fases de Alinentocion =
Entrada frifasica 22 90 6 ODP -2-62022-3KF 4 # N-MN Wk | T de P
22 90 | 6A ODP -2-62022-3KF 4 # 2MN b i | o dePoenete =
30 10 6 ODP -2-62030-3KF 4# N-MN snfie S o 0 | Firo . —
30 110 6A ODP -2-62030-3KF 4 # 2-MN Fitro EMC F
37 150 | 6 ODP -2-62037-3KF 4# N-MN |
37 150 6B ODP -2-62037-3KF 4# 2-MN
45 180 | 6 ODP -2-62045-3 K F 4 # N-MN -2 | Recinto —)
45 180 6B ODP -2-62045-3 K F 4 # 2MN et i e "
55 202 | 7 ODP -2-72055-3KF 4# N-MN pera o en leroros con eccionador =
75 248 7 ODP -2-72075-3KF 4 # N-MN IP66 para uso al ar lbre sin e -
075 22 | 2 ODP -2-24075-3KF 4# 2MN XTN  YIN  AMN  B-MN OLED =T | Fantallo —]
1.5 41 2 ODP -2-24150-3 K F 4 # 2-MN XTN  YIN  AMN  B-MN e
22 58 | 2 ODP -2-24220-3KF 4# 2MN XTN  YIN  AMN  B-MN
4 95 2 ODP -2-24400-3 K F 4 # 2MN XIN  YIN  AMN  B-MN !
55 14 | 3 ODP -2-34055-3KF 4# 2MN XTN  YIN  AMN  BMN
75 18 3 ODP -2-34075-3KF 4# 2MN XIN  YIN  AMN  B-MN
noo24 | 3 ODP-2-34110-3KF 4# 2MN AMN  B-MN
N 24 4 ODP -2-44110-3KF4# N-MN
15 30 | 4 ODP -2-44150-3KF 4 # 2MN N-MN AMN  B-MN
185 39 4 ODP -2-44185-3KF 4 # 2MN N-MN AMN  B-MN
22 46 | 4 ODP -2-44220-3KF 4# 2MN N-MN AMN  B-MN
30 61 5 ODP -2-54300-3KF 4# 2MN N-MN
L 72 s ODP -2-54370-3KF 4 # 2MN N-MN
3;%;33‘2:&25‘]8;’ 45 90 6 ODP -2-64045-3 KF 4 # N-MN
45 90 | 6A ODP -2-64045-3 K F 4 # 2MN
55 110 @ 6 ODP -2-64055-3KF 4# N-MN
55 110 | 6A ODP -2-64055-3KF 4# 2MN
75 150 6 ODP -2-64075-3KF 4 # N-MN
75 150 | 6B ODP -2-64075-3KF 4 # 2MN
9% 180 6 ODP -2-64090-3KF 4 # N-MN
90 180 | 6B ODP -2-64090-3KF 4 # 2MN
110 202 6B ODP -2-64110-3KF 4 # 2MN
nmo 202 | 7 ODP-2-74110-3KF 4# N-MN
132 240 7 ODP -2-74132-3KF 4 # N-MN
160 302 | 7 ODP -2-7 4160-3KF 4 # N-MN
200 370 8 ODP -2-84200-3KF 4 # 2MN
250 450 | 8 ODP -2-84250-3KF 4# 2MN
132 185 7 ODP -2-75132-3K0 4 # N-MN
480-525V+10% 150 205 7 ODP -2-75150-3 KO0 4 # N-MN
Entrada trifésica 185 255 7 ODP -2-75185-3K0 4 # N-MN
200 275 7 ODP -2-75200-3 K04 # N-MN
075 21 2 ODP -2-26075-3KO0 4 # 2-MN XTN  YIN  AMN  B-MN
15 31 2 ODP -2-26150-3 KO0 4 # 2MN XTN  YIN  AMN  B-MN
22 41 2 ODP -2-26220-3K0 4 # 2MN XTN  YIN AMN  B-MN
4 65 2 ODP -2-26400-3 K0 4 # 2MN XTN  YIN  AMN  B-MN
55 9 2 ODP -2-26550-3K0 4 # 2MN XTN  YIN AMN  B-MN
75 12 3 ODP -2-36075-3K0 4 # 2MN XTN  YIN  AMN  B-MN
I ZE ODP -2-36110-3KO0 4 # 2MN AMN  B-MN
15 22 3 ODP -2-36150-3 KO0 4 # 2MN AMN  B-MN
500-600V£10% 15 22 4 ODP -2-46150-3 KO0 4 # N-MN
Entrada trifésica 185 28 4 ODP -2-46185-3K0 4 # 2MN N-MN AMN  B-MN
22 34 4 ODP -2-46220-3K0 4 # 2MN  N-MN AMN  B-MN
30 43 4 ODP -2-46300-3 K04 # 2MN N-MN AMN  B-MN
37 54 5 ODP -2-56370-3K0 4 # 2MN N-MN
45 65 5 ODP -2-56450-3 K0 4 # 2MN N-MN
55 78 6 ODP -2-66055-3K04# N-MN
75 105 6 ODP -2-66075-3K0 4 # N-MN
9% 130 6 ODP -2-66090-3 KO0 4 # N-MN
M0 150 6 ODP -2-66110-3K0 4 # N-MN

Modelos kW: Ajustes de fabrica
Frecuencia nominal del motor: 50Hz
Voltaje nominal del motor: 30/400/575V

10 www.invertekdrives.com



Especificacién del variador

200 - 240V = 10%
380 - 480V = 10%
500 - 600V = 10%

Calificaciones Fieiedk

de entrada Alimentacién

Frecuencia de

sevene 48 - 62Hz
alimentacién
Factor de
potenciade > 098

desplazamiento

Peepifsi® 3% maximo permitido
de fase

Corriente de . .
<corriente nominal

Inrush
Ciclos de Méximo 120 por hora, espaciados
Potencia uniformemente.
Calificaciones 230V 1Ph. Entrada: 0.75-2.2kW (1-3HP|
de salida ) 230V 3Ph. Entrada: 0.75-75kW (1-100HP)
Polnciade. 400 3h, Entrades 0.75-250kW
sode 460V 3Ph. Entrada: 1-350HP
575V 3Ph. Entrada: 0.75-110kW (1-150HP)
Gttty 150% durante 60 segundos
sobrecarga
Frecuenciade ) 50Hz, resolucién 0.1Hz
salida
Tiempode) | [ IEDGERmTS
aceleracién
Tiempo de
. 0.01 - 600 segundos
desaceleracién
Eficiencia fipica > 98%
Condiciones Almacenamiento: —40 a 60°C
ombientales TSP B cionamiento: 10 a 50°C
Hasta 1000m ASL sin reduccién
Altud Hasta 2000 m méximo aprobado por UL
Hasta 4000m méximo (no UL)
Humedad Mdéximo 95%, sin condensacién
Se ajusta a IEC 60068-2-6
Vibracién Vibracién sinusoidal
! 10- 57Hz @ 0.075mm Pk
57-150Hz @ 1g Pk
Recinto Profecciénde  poo jpss, pes
ingreso
Programacién  Teclado Teclado incorporado de serie.
Teclado opcional para montaje remoto
Monitor Pantalla de texto multilenguaie incorporada
PC OptiTools Studio
Especificacion V' / F Voltaje Vector
de control Energia optimizada V / F
Control de velocidad vectorial sin sensor 3GV
Control de par vectorial sin sensor 3GV
Método de Control de velocidad de bucle cerrado
control (encoder)

Control de par de lazo cerrado (encoder)
Control Vectorial PM

Control BLDC

Reluctancia sincrénica

fecieiciete 4 - 32kHz Efectivo

PWM
Modo de Rampa para detener: Ajustable por el usuario
0.01 - 600 seg.
- g
Parando por inercia
Frenado de flujo de motor
Frenado

Transistor de frenado incorporado
Frecuencia de

Punto Gnico, ajustable por el usuario
salto

0Oto 10 Volts

1010 0 Volts

~101to +10 Volts

0to 20mA

20 to OmA

410 20mA

20 to 4mA

Potenciometro Motorizado
(Teclado)

Modbus RTU

CANopen

Sefial
analoga

Setpoint Control

Digital

mm Altura 221 261 418 486
mm Anchura 110 131 172 233
mm  Profundidad 185 205 240 260
kg Peso 1.8 3.9 9.2 18.1

Conectividad
de bus de

campo

Especificacion
de E/S

Caracteristicas
dela
aplicacion

Mantenimiento
y Diagnéstico

Cumplimiento
de normas

@

Diagrama de conexién

Invertek

Drives com

CANopen 125 - 1000kbps
Incorporado Modbus  9.6-115.2 kbps seleccionable & DFEE LY
RTU 8NI1, 8N2, 8E1, 801
! R @1 +2av Salida de 24 votios CC, 100 mA méx. / Entrada de 24 voltios CC
E:gi:ra\‘%?:)g(own AL ERRSSS ) py v eorad digral 1 T
- o DeviceNet Ontond F—e—|3| D2 Entrada digital 2 Seleccién de avance / refroceso.
[FEEiE] o EtherNet / IP Ef?emd —e——@|4| D3 Enirada digital 3 Seleccionar velocidad preesioblecida 1
EtherCAT Power @5 +0v Fuente de alimentacion de +10 volios 5 mA
Modbus TCP Supply <
@6 |pia/an o anclégico | 10 Volios
i @|7| ov 0valtios
N 24V CC, 100 mA, protegido contra ovee @
li o cortfocircuitos @|8| Aol Salida anlégica 1 Velocidad del molor
alimentacién i 10mA Potenci
10 voltios CC, 10mA para Potenciémetro 20 P
Gt 5;‘;'f",fjm(eS'énd"lfalOZfi?M'f t;dicim'esl —&-—@ 10|01 5/A12
, bl 3 digiles Oﬁ;:zl arlistorsiey 2|1 02 Sodos Anlogcas 2 ool dol maler
Le—te—d1{A]12| sTO+ Enirada Sofe Torque OFf
Entradas Oplo-dislado @13 so Enrado SfeTorue OF
e 8- 30 voltios DC, alimentacién inferna o externa L4 . e
digitales ,
Tiempo de respuesta <4 ms @] ruc
Resolucién: 12 bits @ |15 RU-NO Relé de solida 1 Vriador seguro / falle
Enfradas Tiempo de respuesta: <4ms @)|16| rune
analégicas Precision: <1% de escala completa
Parémetro ajustable de escala y desplazamiento
Relé de salida 2 Variador en marcha

Entrada PTC

Salidas
programables

Salidas de relé

Salidas
Andlégicas

Control PID

Modo de

elevacién

Memoria de
fallos

Regisio de
datos

Indicador de
mantenimiento

Monitoreo

Directiva de
bajo voltaje
Directiva EMC

Conformidad
Adicional

Certificacion
Marine

Condiciones

Ambientales

614

286

320
32

726
330
320
43

Motor PTC / Entrada termistor

:

Nivel de disparo : 3kQ

4 Tofal (3 adicionales como opcién)
2 Andlogas / Digitales
2 Relés (3 adicionales como opcién)

Voltaje méximo: 250 VAC, 30 VDCCaécidad
de commutacién: 5A AC, 5A DC

0 a 10 voltios
0a20mA
4.a20mA

Controlador PID interno

Seleccién de punto de ajuste mltiple
Modo de espera / suspensién
Funcién de impulso

Modo de elevacién dedicado
Freno de retencién del motor Pre-par y control
Proteccién sobre el limite

Ultimos 4 fallo almacenados con sello de tiempo

Registro de datos antes del fallo para fines de
diagnéstico:
Corriente de salida
Temperatura de conduccién
Voltaje de bus CC

Indicador de mantenimiento con infervalo de
mantenimiento ajustable por el usuario

de la vida dfil i !

Medidor de horas de funcionamiento

Medidores de kWh reajustables y no
reajustables

Tiempo de funcionamiento del ventilador de
refrigeracion

2014/35/EU

2014/30/EU
UL, cUL, EAC, RCM

Aprobacién de Tipo DNV

Disefiado para cumplir con IEC 60721-3-3, en
operacién:

Variadores IP20: 352 / 3C2

Variadores IP55 y 66: 353 / 3C3

| 1P6s |
257

995 310 360

480 188 21 240 171 235
477 182 235 271 252 270
130 4.8 77 9.5 1.5 23

450 540 865

330
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1280

330
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OPTIDRIVE" €P2 (i Invertek
Drives com

+44 (0)1938 556868

Invertek Drives Ltd se dedica al disefio,
fabricacién y comercializacién de
unidades electrénicas de velocidad
variable. La moderna sede del

Reino Unido alberga instalaciones
especializadas para investigacién y
desarrollo, fabricacién y marketing
global. La compaiiia se compromete T .‘
a implementar y operar el Sistema de e : il ]
Gestion Ambiental ISO 14001 para  —
mejorar el desempefio ambiental. h i . (i)

Invertek
Drives on

Todas las operaciones de la empresa $
estdn acreditadas segin el exigente
estdndar de calidad ISO 9001: 2008
centrado en el cliente. Los productos

de la compaiiia se venden a nivel
mundial en mds de 80 paises diferentes.
Los variadores de frecuencia Gnicos

y innovadores de Invertek Drives

estdn disefadas para ser féciles de
usar y cumplen con los estandares
internacionales de disefio reconocidos.

Soluciones de accionamiento global 0 0
v W

Invertek Drives opera en el corazén de los sistemas automatizados de todo el mundo.
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Control de grua Mdquina Herramienta OEM Fabricacién de peliculas Procesamiento de alimentos  Parques de diversiones &
o]
Aplicacién exigente en El proveedor de maquinas- Control éptimo de tensién en Control preciso de transportador Control confiable de
Mina sudafricana herramienta del Reino Unido Australia en espafa cargas dificiles en espafia

especifica Optidrive

Optidrive P2 Guia del usuario

- Escanear para descargar o visitar el
Zun Sitio web de Invertek Drives

www.invertekdrives.com/variable-frequency-drives/optidrive-p2/
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