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Muchas gracias por elegir los productos Autonics.
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto.

m] Especificaciones

Modelo BW20-C(P) [BW40-CI(P)

Tipo de deteccidn Tipo barrera

Deteccidn de distancia 0.l1a7m

Objeto de deteccidn Material opaco de min. @30mm Material opaco de min. @50mm
Espacio entre haces 20mm 40mm

NUmero de haces 6pticos 8a48 4a24

Ancho de deteccién 140 a 940mm 1202920mm

Tiempo de Respuesta Max. 10ms

12-24VCC= £10% (ondulacién P-P: max. 10%)

Emisor: Max. 120mA, Receptor: Max. 120mA

Solo Light ON

OUTPUT Colector abierto NPN o PNP

«Voltaje de carga: max. 30VCC=  « Corriente de carga: max. 100mA
« Voltaje residual - NPN: max.1VCC=, PNP: max. 2.5VCC

circuito de proteccién contra polaridad inversa,

circuito de proteccién contra sobrecorriente desconecte de la salida
LED infrarrojo (850nm modulado)

Sobre 20MQ (a 500VCC mega)

Método sincrono por linea sincrona

Monitoreo Emisor/Receptor, Monitoreo de luz directa, Monitoreo de sobrecorriente
Protecci6n de interferencia de funcidén master/slave

+240V el ruido de onda cuadrada (ancho de pulso: 1ps) por el simulador de ruido
1,000VCA 50/60Hz por 1minuto

Amplitud del.5mm a una frecuencia de 10 a 55Hz en cada una de las
direcciones X, Y, Z durante 2 horas

500m/s*(aprox. 50G) en direcciones X,Y,Z por 3 veces

Luz ambiental: max. 10,0001x (Receptor de iluminacién)

-10 a 55°C, almacenamiento: -20 a 60°C

35 a 85%RH, almacenamiento: 35 a 85%RH

Alimentacién
Consumo de corriente
Modo de Operacién

Salida de Control

Circuito de proteccion

Fuente de Luz

Resistencia de aislamiento
Tipo de sincronizacién
Autodiagndstico
Proteccidn interferencia
Inmunidad al ruido
Rigidez dieléctrica

Vibracion

Choque

lluminacidn ambiental
Temperatura ambiente
Humedad ambiente

Ambiente

@ Precauciones de Segu ridad Proteccién 1P65 (Estandar IEC)
Materiales «Cuerpo: Aluminio «Cubierta, Deteccidn parte: Acrilico
% Por favor tome en cuenta todas las especificaciones de seguridad para una operacion seguray adecuada Cable @5mm, 4-hilos, 300mm, M12 conector
del producto y asi evitar peligros. Accesorios Soporte A: 4, Soporte B: 4, Tornillo: 8
. » . . . . ’ Certificacion €3
><A El simbolo representa precaucién debido a circunstancias especiales en donde puede haber peligro. Feso™ BW30.48; aprox. 2.1k (aprox. Lakg) [BWAO2% aprox. 2.1kg (aprox. LAkg)

A Advertencia Si no se siguen correctamente las instrucciones, puede causar una
lesion grave o la muerte.
A Precaucién Si no se siguen correctamente las instrucciones, puede causar
lesiones en la persona o dafios en el producto.

[ A Advertencia |

1. Se debe instalar un dispositivo a prueba de fallas cuando se use la unidad con maquinaria
que pueda causar lesiones graves o perdldas ec nicas iales. (por ejempl
control de energia nuclear, equipo médico, barcos, vehiculos, ferrocarriles, aeronaves,
aparatos de combustidn, equipo de seguridad, dispositivos de prevencién contra desastres
|/ desastres, etc.)

Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar lesiones personales, pérdida
econdmica o un incendio.

. No use esta unidad en lugares cerca de flamables/explosivos/gas corrosivo, alta humedad,
rayos directos del sol, calor radiante, vibracién, impacto o lugares en donde haya presente
salinidad.

Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar una explosién o un incendio.

. No conecte, repare o inspeccione la unidad mientras se encuentre conectada a una fuente.
Sino sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio.

. Revise las 'Conexiones' antes de cablear.

Sino sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio.

. No desarme o modifique la unidad

Sino sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio.

Este producto no es un sensor de seguridad y no cumple con alguna norma de seguridad

nacional o internacional.

No use este producto con el propésito de prevenir lesiones, proteger la vida o en lugares en

donde pueda haber pérdida econémica.

[ A Precaucién |

1. Usar la unidad tomando en cuenta las especificaciones.
Sino sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio o danos en el producto.
2. Usar una franela seca para limpiar la unidad, no agua o solventes organicos.
Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio o un choque eléctrico.
3. No use una carga mayor a la del rango especificado para el relevador nominal.
Puede causar una falla de aislamiento, fundido de contacto, fallas de contacto, rotura de releva-
dor o un incendio si no sigue correctamente las instrucciones.
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#1: El peso entre paréntesis es sélo unidad de peso.
*|a temperatura o la humedad mencionada en el Medio Ambiente indica un ambiente de no congelacién o

(] Dimensiones
<Emisor> <Receptor>
Ei § (unidad: mm)
284 86| o
Sl Modelo L A, B |Modelo L A, B
=Tl M BW20-08(P) |160 BWA40-04(P) |160
BW20-12(P) [240 BW40-06(P) [240
BW20-16(P) |320 BW40-08(P) |320
BW20-20(P) [400 BW40-10(P) [400
BW20-24(P) |480 BW40-12(P) |480
BW20-28(P) |560 [20 |BW40-14(P) |560 |40
BW20-32(P) |640 BW40-16(P) |640
Haz ptico AT LA - BW20-36(P) |720 BW40-18(P) |720
HEZERR BW20-40(P) |800 BW40-20(P) |800
%, Indicador de BW20-44(P) |880 BW40-22(P) |880
8 || operacion BW20-48(P) 960 BW40-24(P) 960
sl |nlg e
ag o
< @ N E
a5
I
S
M12 H—
e Soporte A e Soporte B 50
220
2“ ’|
o
2-RLT :I 4

@] Como Especificarlo

8w | |20] - [08]

Salida de estado sélido ‘No-marca ‘Salida NPN colector abierto

‘P ‘Salida PNP colector abierto }

Nimero de haces 6pticos }04to48 ‘4348 ‘

Espacio entre haces ‘20 ‘ZUmm ‘

|40 [40mm |

Articulo } BW ‘Series ‘

@] Funciones
O Funcién de paro de transmisién (Funcién de diagnéstico externo)

La transmisién se detendrd y el LED rojo parpadeara si se suministran OV para probar la entrada en el

emisor. Es para verificar el mal funcionamiento de los sensores durante la prueba de la entrada del emisor a
0V. (La salida de control del receptor esta en OFF, al cortarse el haz cuando se detiene la transmisién).
«Conexiones para la prueba de entrada - Pulso de salida de control, prueba de entrada

Parte interna
del circuito de entrada

Ve <Para <Para estado P:;‘iesl;? Open
=5 relevador> s6lido> (ON)ov
2 % R  negro) Prueba (Negro) T1: T1z50ms
"‘E‘ % ) Prueba ON ) T
=|GND (azul) OV receptor oo -~
(Negro) T2z 20ms
Normal Abnormal

O Funcién de autodiagnéstico
La salida de control se apagard y el indicador de funcionamiento se encendera cuando un mal funciona-
miento sea detectado por el autodiagnéstico durante la operacién normal.

o Conceptos de Diagnéstico
* Emisor : @ Falla en elemento emisor de luz
@ Falla en emisor de luz
® Malfuncionamiento de la linea
MASTER/SLAVE

* Receptor : () Falla en receptor de luz

(@ Salida de control sobrecorriente
(3 Sobrecorriente en la salid

O Funcidn de proteccién de interferencia

2 sensores se usan en paralelo para extender el ancho de deteccién, la deteccién puede fallar debido a la
interferencia de la luz. Esta funcién es para evitar la interferencia de luz cuando opera el sensor en MASTER
y otro sensor estd en SLAVE.

o Grafica de tiempo para pulso de transmisién MASTER/SLAVE

MASTER j il il [
stve ] il

© Conexiones MASTER/SLAVE
<Salida NPN colector abierto>

1N

<Salida PNP colector abierto>

r a
| MASTER | | MASTER |
| W ,Café | " ,Café
T T
| *8- syNC |4Blanco 1l 5 se .Blanco Jj
2 T 3 T
1| & TEST | Negro - | | E TEST |Negro ||
| Wrs) 1Azul | w/s) 1Azul
| ov | ov
| W \Café | W !Café
| g SYNC | White | § SYNC |Blanco]
[=%
@
| & ourpNeEe gy | § our[lemre e
o
| o IAzul | ov IAzul
L -_d L - -
r A r - -
| SLAVE | | SLAVE |
| R Café | "y Café
T T
1| s svne [Blanc 1|5 swe fqBlence
|| ‘€ TEST| Negro || 8  TEST| Negro
1 (M/s) | e (M/s) |
o Azul ov Azul
| | | |
[ W I café [ W Icafé
I 5 | Il s |
| g SYNC Blanco | ?; SYNC Blanco
Q o o
g our Nel'° Cargal g our Nel"’
| o IAzu | o IAzu
| . | | S |

*Por favor, conecte "M / S" del emisor SLAVE a "SYNC" del MASTER.

* Las especificaciones anteriores pueden cambiar sin previo aviso o unos modelos
pueden suspenderse.

*Aseglrese de seguir las precaucidn escritas en el manual de instrucciones y
descripcién técnica (catalogo y pagina principal).

Area light OFF estable

condensacion. 2-4.4
g
o~
(m] Estructura LT
@ o M
Emisor Receptor
@ Montaje de Soporte
<Indicador de Operacién> <Montaje de Soporte A>
Color LED Emisor Receptor
Rojo Amarillo Verde Verde Alimentacién |ON
[ O Amarillo Prueba (M/S) |INESTABLE
Rojo — OFF
HH <Cableado de Conexién >
No.|Color del cable|Emisor Receptor
1 |café 12avec_|2oavee | | (m] Espacio entre haces/ Numero de haces 6pticos /
2 |Blanco SYNC SYNC
Distancia de deteccion
3 |Azul oV oV NG d
i £ 4 |Negro Prueba(M/S)|Salida h;‘é‘;?g’ptﬁos
Cable de conexién (accesorio) T IModelo Z‘:?\qaec?s Distancia de Ezpl?;z‘o Modelo Zl:?aec?s Distancia de Szpl?;z‘o
deteccion |~ deteccion |~
R dpticos dptico dpticos dptico
@ Conectando Cable (Accesorio) BW20-08(P) 8 T40mm BWA0-04(P) 4 20mm
: BW20-12(P) |12 220mm BW40-06(P) |6 200mm
Modelo L Color de conector| o : -2
Longitud del cable (L) CID43T  3m jDistancia de Deteccion| || [wo0-16(p)[16|300mm BW40-08(P) |8 280mm
CID4-5T _ [5m : BW20-20(P) |20 380mm BW40-10(P) |10 360mm
40 Emisor |CID4-7TT__[Tm _|Negro ©® I BW20-24(P) |24 460mm BW40-12(P) |12 440mm
25 CID4-10T |10
Ciba1eT 15"1 @ %1 BW20-28(P) |28 540mm_ |20mm |BWA40-14(P) |14 520mm___|40mm
Cbasx T3 m ® 73S BW20-32(P) [32 620mm BWA40-16(P) |16 600mm
30 m @ . .
CID45R  5m BW20-36(P) [36_|700mm BW40-18(P) [18|680mm
B Receptor |CID4-7R  |[Tm |Gris - o L |BW20-40(P) |40 780mm BW40-20(P) |20 760mm
*El cable de conexi6n se vende por separado, CID4-10R [10m %1 Espacio de haz 6ptico BW20-44(P) |44 860mm BW40-22(P) |22 840mm
se vende un par de emisor y receptor cada uno. CID4-15R |15m BW20-48(P) |48 940mm BWA0-24(P) |24 920mm
[ Circuito y Diagrama de Conexiones Entrada / Salida @ Indicador de Operacién
O NPN open collector output ©O PNP open collector output p
(= Llcafd)+ = Llcafd)+v Emisor Receptor ]
2 ' i S 8 ‘“ ) (café) § Dato Indicador Indicador Salida de
1= o] 2
(1€ 7)(blanco) SYNC *,,§ 5 é ;(blanco) SYNC 1] Verde Rojo Verde Amarillo  |Rojo Eg}:tr%lN
al RS 4| s
é. k] A;(negro)TEST A E E negro) TEST| - || | | |Alimentacién [ (] — —
3 ;((azul)ov w3 Operacion MASTER Ie} 0 _ — — —
= 3 1} 3)lazulov Operacién SLAVE Ie} Ie3 - —
Prueba de entrada E03 ) — — —
! e, (café) +v Falla en emisor de luz ®® X)) — — — _
_ Falla en el circuito emisor de luz » @ » » > OFF
=|| Circuito de
. + ||-E1 proteccién de Modo d Instalacién normal () ) [e3 [ ) [ OFF
‘g_ ‘g_ £ lsobrecorrienty (blanco) inzta(l’ac?én Instalacion de histéresis |@ J [ ] [e] | OFF
g g ;‘ L SYNC Instalacién anormal __ |@ [ [ ] [ ] ) OFF
x =\3 (negro) OUT Light ON estable — — [ [ ) () ON
£ 4 Cargal n -
S (azullov Light ON inestable — — [e3 [e [ J ON
© az Light OFF inestable ® ot ot OFF
Light OFF estable — [ [ I3 OFF
" Falla en receptor de luz [CIC) [ ] <9 OFF
@] Diagrama de Tiem po de Operacion salida de control sobrecorriente | — — ® @ ied OFF
© Modo de operacién: Light ON fijo Ruido en la linea sincrona — — () [ ] ] OFF
Alto Falla en el emisor (tiempo) — — [ [ [ OFF
Area light ON estable T Lista de clasificacién de display ;
K e e A A e Encendido [CK) Parpadeo reciproco cada 0.5 seg.
Area light ON inestable % Nivel ON o Apagado ®®® [Secuencia de parpadeo cada 0.5 seg.
© F-fam e N N T e T K- [ Parpadea cada 0.5seg. ® ® @ @ |Cross-intermitente dos veces en 0.5 seg
Area light OFF inestable 5 M DD or @ D D [Parpadea simultidneamente cada 0.5 seg.
Bajo

ONLED ON
(verde) OFF

Recept‘" Unstable LED ON
(amarillo) OFF | i
OFFLED ON
(rojo) OFF
Salida de

Control Light ON OFF 4‘ u

@ Instalaciones
O Direccién de instalacién
El emisory el receptor deberdn instalarse en
la misma direccion abajo/arriba.

O Reflexién de paredes planas

Cuando se instala de la siguiente manera, la luz reflejada
desde la superficie de pared plana no estd sombreada.
Por favor, compruebe si funciona correc-tamente o no

Emisor Receptor con un objetivo de deteccién antes de usar.
(Intervalo de distancia: min 0.5 m.)
I S Emisor Receptor
-
~ — dDetebcuon Refle and
. CableJ eo Lo“vb {
Emisor Receptor halll N
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, Cable //Fonda %

Deteccién de objetivo
i R tor

X Cable

-~ ‘Reflejando laluz

O Proteccion de interferencia //Pared

@ Solucion de Problemas

Falla Causa Solucién
Alimentacién Alimentacién nominal
Cable desconectado o conexion i

No funciona incorrecta Verifique el cableado.

Falla conexién nominal

Usarse dentro de la distancia nominal de
deteccion

En ocasiones no

Cubierta de sensor sucia de polvo

Quite el polvo con una franela seca

funciona

Falla en el conector

Verifique el estado del conector

Fuera de la distancia nominal de
deteccion

Use dentro de la distancia nominal de
deteccion

Salida de control en
OFF aln sin objeto de

Hay un obstéculo que corta el haz
entre el emisor y el receptor

Quite el obstaculo

deteccion.

Existen vibraciones o ruido eléctrico
generado por un motor, linea de alto
voltaje, etc.

Retire la causa de las vibraciones o ruido
eléctrico.

LED indica falla del
Flemento emisor de
uz.

Dafio en el elemento emisor de luz

LED indica falla de
emisor de luz.

Dafio en el circuito emisor de luz

Contéctenos

LED indica falla de
receptor de luz.

Dafio en el elemento receptor de luz

LED indica malfuncio-
gamlento delalinea

Incorrecta conexién o linea de sincronia
desconectada

Verifique el cableado

sincronia.

Dafio en el circuito de sincronia del
emisor o receptor

Contactenos

LED indica

Linea de salida de control en corto

Verifique el cableado

sobrecorriente

Sobrecarga

Verifique la carga nominal usada

LED indica malfuncio-
namiento del emisor.

Malfuncionamiento del emisor

Intente después de verificar el display
LED

del emisor

Puede causar interferencia cuando instale 2 o mas juegos de sensores. Para evitar interferencia de sensores,
instale como se ve a continuacién, usando la funcion de proteccién de interferencia.

o La direccién de transmisién debera ser opuesta entre los 2 juegos.

Receptorl Emisorl Emisor2 Receptor2 Emisorl Receptorl Emisorl Receptorl Emisorl Receptorl

(aauus oas| \
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 4 PRy pa ‘

Receptor2 Emisor2

Emisorl Receptorl ‘
sxosre Bl \

LA

Emisor2 Receptor2
e Debera instalar una placa divisoria entre los 2 juegos.
Emisorl Receptorl Emisor2 Receptor2

CXRRN |

Rec:eptorZ Emisor2 Emisor2 Rece=ptor2

[

Placa divisoria
eDebe ser instalado fuera de la distancia de interferencia.
Emisorl Receptorl

Deteccién de distancia (L)
0.1a3m Min. 0.4m

Min.3m LXtan8°=min. LX0.14
* Puede que sea un poco diferente basado en el entorno de la instalacién.

Instalacién permitida distancia (D)

. Lm)

*Evitar el uso de esta unidad en lugares en donde el sensor se exponga directamente a luz fluorescente con
arranque de alta velocidad o frecuencia.

(m] Precauciones de Uso

1. Seguir las especificaciones dentro de 'Precauciones de Uso'. De otra manera, puede causar accidentes

inesperados.

2. Laalimentacidn 12-24VCC debera de ser aislada y tener un voltaje/corriente limitado o tipo Clase 2,
dispositivo de alimentacién SELV.

3. Use el producto 1 seg. después de encendido.
Cuando se use una fuente de alimentacién por separado para el sensory para la carga, encienda

primero el sensor.

4. Cuando use una fuente de alimentaciéon conmutada para energizar, fije atierra la terminal F.G.y
conecte un condensador entre 0Vy la terminal F.G. para remover el ruido.

5. Cuando conecte un relevador CC u otra carga inductiva, remueva los picos usando diodos o varistores.

6. Cablee lo mas corto posible y manténgalo alejado de altas lineas de voltaje o de alimentacién, para
prevenir picos o ruido inductivo.

7.Esta unidad se debe de usar en los siguientes ambientes:
Minteriores (En condiciones de ambiente dentro de las 'Especifcaciones’)
@Méx. altitud. 2,000m
(32 grados de contaminacion

@cCategoria de instal.

acion Il

18, Bansong-ro 513Beon-gil, Haeundae-gu, Busan, Republic of Korea, 48002
www.autonics.com | +82-51-519-3232 | sales@autonics.com
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